1 Sensorkopf.

2 Komplettsystem.

3 Scanvorgang an einer Statue.
A 3D-Resultat (STL-Fldche).
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kolibri CORDLESS
HANDGEFUHRTES OPTISCHES
3D-MESSSYSTEM

- Hochgeschwindigkeits-Musterprojektion
und -Bildaufnahme

- Streifenprojektion mit zwei um 90°
gedrehten Mustern

Einzelmessfeld: 240 mm x 175 mm

Messunsicherheit: 30 pm ... 100 pm
Aufnahmezeit: <0.25s

Zahl der Ansichten:  frei wahlbar
Sensorgewicht: 1,6 kg

Unser Angebot

- 3D-Daten fur Qualitatssicherung,
Rapid Prototyping, Design, Archaologie,
Kriminologie und CAD/CAM

- Entwicklung und Herstellung von
Messsystemen entsprechend den
kundenspezifischen Anforderungen

-

Handfuhrung des Sensors (60 Hz Streifen-
projektion, geringes Gewicht, ergonomisch)

Freie Sensorkopf-Positionierung (kein
externes Tracking, keine Passmarken)

Kabelloses Systemdesign (WLAN-Daten-

Ubertragung, Batteriebetrieb)

Nutzerfreundlich (user interface Gber iPod
touch, einfaches Handling und Benutzung)

Hohe Mobilitat (fur Innen- und AuBen-

einsatz geeignet, Transport im Rollkoffer)
Hochauflésende Erfassung von Farbe und

Textur (optional)

__________________ Mobileinheit

Position 1 Pos@gn 2 Position 3 iPod touch

i: Sync (Anzeige,
v Lis Steuerung)

Laptop-Steuerung

Messobjekt Sensorkopf



